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GUANAJUATO

GOBIERNO DE LA GENTE
SECRETARIA DE ECONOMIA

HABILIDADES e APTITUDES ¢ DESTREZAS

G CERTIFICATE

Guanajuato Gobierno de la Gente, a través
de la Secretaria de Economia otorga el

Certificado de
Competencia Laboral

a- LUIS ANDRES ALEMAN SANCHEZ

con C.UR.P:
AESLOO0731HJCLNSAZ2

En el perfil de:

INTEGRADOR/A DE SISTEMAS DE MANUFACTURA CON BASE EN ROBOTICA
INDUSTRIAL

En el nivel:

PROFESIONISTA EN DESARROLLO

Claudia Cristina Villasenor Aguilar

Secretaria de Economia

Otorgadoen LEON GTO  Eldia 04/09/2026

Certificado vigente hasta: 04/09/2029

26CC15P028
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4 INTEGRADOR/A DE SISTEMAS DE MANUFACTURA CON BASE EN ROBOTICA \
Perfil de Competencia Laboral |INDUSTRIAL
INGENIEROS ELECTRONICOS
Grupo Principal SINCO
Nivel de Certificaci()n PROFESIONISTA EN DESARROLLO
e : i A
Propésito de la Funcion

IDENTIFICAR LOS REQUERIMIENTOS DEL CLIENTE PARA SELECCIONAR LA ARQUITECTURA, CONFIGURAR, PROGRAMAR,

DISENAR E INTEGRAR ROBOTS INDUSTRIALES EN PROCESOS DE MANUFACTURA.
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Funciones Productivas

1. SELECCIONAR LA ARQUITECTURA DEL ROBOT PARA LA APLICACION SOLICITADA POR EL CLIENTE
2. DEFINIR LOS REQUERIMIENTOS BASICOS DE SEGURIDAD PARA LA IMPLEMENTACION DEL ROBOT
3. DISENAR EL PROGRAMA DEL ROBOT
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Criterios de Evaluacién
PROCESO DE EVALUACION LLEVADO A CABO POR LA DIRECCION DE NORMALIZACION Y CERTIFICACION DE COMPETENCIA
LABORAL EN COORDINACION CON EL COMITE SECTORIAL DE LA INDUSTRIA 4.0, CONSISTENTE EN UNA:
EVIDENCIA POR CONOCIMIENTO 35%, QUE EVIDENCIA POR DESEMPERNO 35%, QUE EVIDENCIA POR PRODUCTO 30%, QUE
CONTEMPLA LOS SIGUIENTES TEMAS: CONTEMPLA LOS SIGUIENTES ASPECTOS: CONTEMPLA EL SIGUIENTE ENTREGABLE:
? IDENTIFICACION DE CRITERIOS DE ? ENTREVISTA CON EL CANDIDATO DONDE SE ? FORMATO DE ANALISIS DE RIESGOS DE LA
SELECCION DE LA ARQUITECTURA DE ROBOT. OBTIENE INFORMACION PARA LA B ARQUITECTURA Y ESTACION DE TRABAJO DEL
? ANALISIS DE LAS ARQUITECTURAS DE IDENTIFICACION DE CRITERIOS DE SELECCION ROBOT. B
ROBOTS. B DE LA ARQUITECTURA DE ROBOT. ? CAPTURA DE LA CONFIGURACION DEL
? IDENTIFICACION DE LOS RIESGOS DE ? CONFIGURACION DEL ENTORNO DE EDITOR DE PROYECTOS.
SEGURIDAD DE ACUERDO CON LA ARQUITECTURA PROGRAMACION DEL ROBOT. ? CODIGO DE PROGRAMACION DE LA B
DEL ROBOT. ? REVISION DEL FUNCIONAMIENTO DEL SECUENCIA DE PASOS QUE DA SOLUCION A LA
? IDENTIFICACION DE LOS RIESGOS DE PROGRAMA DEL ROBOT. B TAREA ESPECIFICA. B
SEGURIDAD DE ACUERDO CON LA ESTACION DE ? REVISION DE LA CONFIGURACION DEL ? CAPTURA DE LA CONFIGURACION DEL ROBOT
TRABAJO. ROBOT PARA TRABAJAR EN CONDICIONES DE PARA TRABAJAR EN CONDICIONES DE
? OPERACION DEL ROBOT EN CONDICIONES DE OPERACION. PRODUCCION.
PRUEBA Y LA OBSERVACION DE MEDIDAS DE
SEGURIDAD.
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Comité de Normalizacion para la Certificacion de Competencia
MTRO. JUAN FLORES PELCASTRE, DIRECTOR DEL PARQUE TECNOLOGICO
Presidente: IBERO INNOVACION, UNIVERSIDAD IBEROAMERICANA LEON
DR. VICTOR EDUARDO LOPEZ PADILLA, ACADEMICO DEL PARQUE
Secretario: TECNOLOGICO IBERO INNOVACION, UNIVERSIDAD IBEROAMERICANA
LEON
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