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INTEGRADOR/A DE SISTEMAS DE MANUFACTURA CON BASE EN ROBÓTICA
INDUSTRIAL

IDENTIFICAR LOS REQUERIMIENTOS DEL CLIENTE PARA SELECCIONAR LA ARQUITECTURA, CONFIGURAR, PROGRAMAR,
DISEÑAR E INTEGRAR ROBOTS INDUSTRIALES EN PROCESOS DE MANUFACTURA.

PROFESIONISTA EN

DESARROLLO

1. SELECCIONAR LA ARQUITECTURA DEL ROBOT PARA LA APLICACIÓN SOLICITADA POR EL CLIENTE
2. DEFINIR LOS REQUERIMIENTOS BÁSICOS DE SEGURIDAD PARA LA IMPLEMENTACIÓN DEL ROBOT
3. DISEÑAR EL PROGRAMA DEL ROBOT

PROCESO DE EVALUACIÓN LLEVADO A CABO POR LA DIRECCIÓN DE NORMALIZACIÓN Y CERTIFICACIÓN DE COMPETENCIA
LABORAL EN COORDINACIÓN CON EL COMITÉ SECTORIAL DE LA INDUSTRIA 4.0, CONSISTENTE EN UNA:

EVIDENCIA POR CONOCIMIENTO 35%, QUE
CONTEMPLA LOS SIGUIENTES TEMAS:
? IDENTIFICACIÓN DE CRITERIOS DE
SELECCIÓN DE LA ARQUITECTURA DE ROBOT.
? ANÁLISIS DE LAS ARQUITECTURAS DE
ROBOTS.
? IDENTIFICACIÓN DE LOS RIESGOS DE
SEGURIDAD DE ACUERDO CON LA ARQUITECTURA
DEL ROBOT.
? IDENTIFICACIÓN DE LOS RIESGOS DE
SEGURIDAD DE ACUERDO CON LA ESTACIÓN DE
TRABAJO.
? OPERACIÓN DEL ROBOT EN CONDICIONES DE
PRUEBA Y LA OBSERVACIÓN DE MEDIDAS DE
SEGURIDAD.

EVIDENCIA POR DESEMPEÑO 35%, QUE
CONTEMPLA LOS SIGUIENTES ASPECTOS:
? ENTREVISTA CON EL CANDIDATO DONDE SE
OBTIENE INFORMACIÓN PARA LA
IDENTIFICACIÓN DE CRITERIOS DE SELECCIÓN
DE LA ARQUITECTURA DE ROBOT.
? CONFIGURACIÓN DEL ENTORNO DE
PROGRAMACIÓN DEL ROBOT.
? REVISIÓN DEL FUNCIONAMIENTO DEL
PROGRAMA DEL ROBOT.
? REVISIÓN DE LA CONFIGURACIÓN DEL
ROBOT PARA TRABAJAR EN CONDICIONES DE
OPERACIÓN.

EVIDENCIA POR PRODUCTO 30%, QUE
CONTEMPLA EL SIGUIENTE ENTREGABLE:
? FORMATO DE ANÁLISIS DE RIESGOS DE LA
ARQUITECTURA Y ESTACIÓN DE TRABAJO DEL
ROBOT.
? CAPTURA DE LA CONFIGURACIÓN DEL
EDITOR DE PROYECTOS.
? CÓDIGO DE PROGRAMACIÓN DE LA
SECUENCIA DE PASOS QUE DA SOLUCIÓN A LA
TAREA ESPECÍFICA.
? CAPTURA DE LA CONFIGURACIÓN DEL ROBOT
PARA TRABAJAR EN CONDICIONES DE
PRODUCCIÓN.
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